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เทคโนโลยีไลดาร์ ซ่ึงเป็นระบบสํารวจรังวัดความสูงภูมิประเทศทั้งชนิดท่ีเป็นพ้ืนผิวปกคลุม
ภูมิประเทศ และความสูงพ้ืนผิวภูมิประเทศ ลักษณะการจัดเก็บและบันทึกข้อมูล เป็นการวัด
ระยะเวลาในการเดินทางของลําแสงเลเซอร์ ที่มีการส่งออกและสะท้อนกลับมายังเซ็นเซอร์ จาก
กระบวนการจัดเก็บข้อมูลทีละแนวบินเช่นเดียวกับภาพถ่ายทางอากาศ สามารถตรวจสอบความ
คลาดเคลื่อนของข้อมูลได้จากการบันทึกข้อมูลในส่วนท่ีซ้อนทับกันระหว่างแนวบิน ซ่ึงมีความ
คลาดเคลื่อนเกิดขึ้น   

งานวิจัยครั้งนี้จัดทําขึ้นเพ่ือใช้ในการศึกษาการปรับแก้ความคลาดเคลื่อนในทางด่ิงของข้อมูล 
ไลดาร์ ในบริเวณท่ีซ้อนทับระหว่างแนวบิน โดยกําหนดระยะความห่างของจุดระหว่างสองแนวบิน 
เพ่ือใช้ในการเปรียบเทียบ ซ่ึงจุดท่ีจะทําการปรับแก้จะใช้การเลือกจากบริเวณพ้ืนที่อาคารในภาพถ่าย
ทางอากาศเป็นตัวควบคุม แล้วทําการปรับแก้ความคลาดเคล่ือนที่เกิดข้ึนด้วยวิธีโพลิโนเมียล ซ่ึงการ
ปรับแก้โดยใช้ภาพถ่ายทางอากาศบริเวณพ้ืนที่อาคารเป็นจุดควบคุมนั้น ให้ค่าความคลาดเคลื่อนหลัง
การปรับแก้น้อยกว่าการปรับแก้โดยไม่ใช้ภาพถ่ายทางอากาศเป็นจุดควบคุม  
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LiDAR Technology (Light Detection and Ranging), is a remote sensing 

technology which can measure the topographic height with the laser sensor that are 
contained on the aircraft. The point data in three dimension coordinate (x,y,z) are 
recorded in each strip as process in aerial photography. Calculation of height and 
error can be performed from the overlap area of each strip. 

The aim of this study is to adjust the vertical error which occurred in overlap 
area of LiDAR data. Distances between two strips in overlap area are determined for 
comparison. From the aerial photograph, the building features are used to control 
selection of points which are adjusted the vertical error with polynomial method. 
The result show that the building features in the aerial photograph which used as 
control points can reduce the vertical error and adjust the height values of LiDAR 
data along the recorded strips. 
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