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บทคัดยอ
บทความนี้มีวัตถุประสงคเพ่ือพัฒนาสถานีวัดอากาศขนาดเล็กเปนระบบไรสายมีการรับสงขอมูลดวยคล่ืนวิทยุท่ีความถี่ 433 MHzโดยใช

เซลลแสงอาทิตยขนาด 45mW เปนตัวตรวจวัดความเขมแสงอาทิตย และใชไมโครคอนโทรเลอร 16 บิตเปนตัวควบคุมการรับสงขอมูลผลการวิจัย
พบวาสถานีวัดอากาศขนาดเล็กทํางานไดดีสามารถวัดสภาวะอากาศได 5 คา คือ คาความชื้นสัมพัทธ อุณหภูมิ ความเร็วลม ทิศทางลม  และคาความ
เขมของแสงอาทิตย การรับ-สงขอมูลแบบไรสายระหวางชุดเซ็นเซอร และชุดแสดงผลไมมีขอผิดพลาดเกิดขึ้น และระยะทางไกลท่ีสุดในท่ีโลง ท่ีสถานี
วัดอากาศขนาดเล็กทํางานไดคือ 145 เมตร

คําสําคัญ: สถานีวัดอากาศขนาดเล็ก, โปรแกรมสถานีวัดอากาศขนาดเล็ก, อุณหภูมิ, ความชื้นสัมพัทธ, ความเขมของแสงอาทิตย

1.บทนํา
สถานีวัดอากาศเปนเครื่องมือวัดท่ีมีความจําเปนและมีความสําคัญมากในโลกปจจุบัน ซ่ึงมีความเปล่ียนแปลงของสภาวะแวดลอมอยางมาก

จนมนุษยท่ัวไปคาดไมถึง สถานีวัดอากาศใชในการเก็บขอมูลเกี่ยวกับอากาศ และนําขอมูลมาใชประโยชนอยางกวางขวาง เชนใชในการพยากรณ
อากาศเพ่ือใหประชาชนไดรูขอมูลลวงหนา เกี่ยวกับสภาวะอากาศ ฝน หิมะ อุณหภูมิ แรงลม ฯลฯ เพ่ือเตรียมความพรอมในการดําเนินชีวิตประจําวัน
หรือเพ่ือแจงเตือนภัยพิบัติทางธรรมชาติ เชน ภัยนํ้าทวม ภัยแผนดินไหว หรือ ภัยจากพายุฝน และพายุหิมะ เปนตนนอกจากน้ีแลวยังมีการใชสถานีวัด
อากาศเพ่ือการเก็บขอมูลของสภาวะอากาศในแตละพ้ืนท่ีท่ีมีการติดต้ังโรงไฟฟาพลังงานทดแทน โดยเฉพาะอยางยิ่งระบบผลิตไฟฟาจากพลังงาน
แสงอาทิตย และพลังงานลม ขอมูลของ ความเขมแสงอาทิตย ความเร็วลมและทิศทางลม อุณหภูมิส่ิงแวดลอม และความชื้นสัมพัทธ จะใชในการ
ประเมินคากําลังผลิตไฟฟาและสมรรถนะของระบบผลิตไฟฟาดังกลาว[1] นอกจากน้ีแลวยังมีการนําสถานีวัดอากาศไปใชในดานการเกษตร เชนงาน
ฟารม และเกษตรกรรมอยางกวางขวาง เชน ไรองุนเพ่ือผลิตไวนคุณภาพสูง ไรมะนาว ไรมันสําปะหลัง ไรมันฝรั่ง ไรขาวโพดและแปลงเกษตรชนิดอื่นๆ
รวมท้ังในสถานีวิจัยทางการเกษตร[2][3] ซ่ึงจะตองมีเซ็นเซอรท่ีวัดคาอื่นๆไดมากกวาเชน วัดความชื้นในดิน วัดปริมาณนํ้าฝน ความดันอากาศ และ
อาจมีระบบกลองเพ่ือตรวจดูสภาพแวดลอมอื่นๆ ไดอีกดวย สถานีวัดอากาศโดยท่ัวไป มี 2 ลักษณะ คือ แบบมีสาย และแบบไรสาย   ท้ังน้ีขึ้นอยูกับ
ความเหมาะสมของสถานท่ีติดต้ัง   ในโครงการน้ีจะกลาวเฉพาะระบบการวัดสภาวะอากาศแบบท่ีสงขอมูลไรสาย ท่ีวัดตัวแปรท่ีเกี่ยวของกับการ
ประเมินสมรรถนะของระบบ ผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยเทาน้ัน สถานีวัดสภาวะอากาศน้ันจะใช เซ็นเซอรหลายชนิดในการวัดพารามิเตอรตางๆ
และนําคาท่ีวัดไดจะเก็บไวในดาตาล็อคเกอร หรือสงไปท่ีคอมพิวเตอรเก็บขอมูลโดยระบบการส่ือสารขอมูลแบบใดแบบหน่ึง [4][5]สถานีวัดอากาศท่ี
กลาวมาน้ันประกอบไปดวยเซ็นเซอรตัวแปลงสัญญาณ ตัวสงสัญญาณไรสายผานคล่ืนวิทยุแหลงจายไฟฟาและแบตเตอรี่ อุปกรณดังกลาวลวนแตเปน
เครื่องมือวัดท่ีมีราคาคอนขางสูง โดยเฉพาะราคาของเซ็นเซอรวัดความเขมของแสงอาทิตย เชน ผลิตภัณฑของ Kipp&Zonen, Novalynx หรือ
DAVIS instruments ท่ีมีคุณภาพดีจะมีราคาสูงมาก และตองนําเขามาจากตางประเทศ ผูวิจัยจึงมีแรงจูงใจท่ีจะพัฒนาระบบท่ีมีราคาถูกลง โดยใชโซ
ลาเซลลขนาดเล็กเปนเซ็นเซอรวัดแสงอาทิตย ทดแทนเซ็นเซอรวัดความเขมของแสงอาทิตยท่ีนําเขาจากตางประเทศและพัฒนาวงจรอินเตอรเฟซใหมี
คาผิดพลาดจากการวัดตํ่าเปนคาท่ียอมรับไดในการใชงานและตอรวมกับวงจรขยายแบบท่ีมีอินพุตอิมพีแดนซสูง เชน วงจรขยายอินสตรูเมนตซ่ึง
สอดคลองกับแนวคิดของ M.Benghanem [6] , และการทดลองของ M.A. Muñoz-García [7] และผูวิจัยจะเลือกใช เซ็นเซอรวัดอุณหภูมิและ
ความชื้นสัมพัทธท่ีมีในประเทศราคาไมสูง และเลือกเซ็นเซอรวัดความเร็วและทิศทางลมท่ีเหมาะสมมาใชรวมกัน และพัฒนาไมโครคอนโทรเลอรเพ่ือทํา
หนาท่ีควบคุม เก็บขอมูล และรับสงขอมูลดวยคล่ืนวิทยุในยานความถี่ 433 MHzและทดลองการทํางานของระบบดังกลาววาใชงานไดหรือไม ดีอยางไร
ท้ังน้ีเพ่ือประโยชนในการเก็บขอมูลและการประยุกตใชงานอื่นๆ ตอไป

2.อุปกรณและวิธีการ
2.1เซ็นเซอรวัดแสงอาทิตย
พัฒนาขึ้นโดยใชเซลลแสงอาทิตย ชนิดผลึกเด่ียว ขนาด 5x5 cm 0.5V 90mA และใช Rsh คา 0.01Ω ตอขนานกับเซลลแสงอาทิตย และ

นําไปทดลองวัดคาความเขมแสงอาทิตย(W/m2) เพ่ือลดคาใชจายของระบบลง หลักการคือ คากระแส I S C จะแปรผันตรงกับคาความเขมแสงอาทิตย
(Irradiances, W/m2) และคาแรงดันท่ีตกครอม Rsh โดยใชหลักการวัดคากระแสลัดวงจรของเซลลแสงอาทิตยตามสมการ(1)อยางไรก็ตามแรงดันท่ีได
ออกมาจะมีคานอยมากจึงใชอินสตรูเมนตแอมพลิไฟรเบอร AD620ท่ีมีอิมพีแดนซอินพุตสูงมากเพ่ือขยายสัญญาณดังรูปท่ี 1 เซลลแสงอาทิตยท่ีนํามาใช

น้ีมีคา Calibration factor เทากับ 67 / คาน้ีไดมาจากการทดลอง
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I S C = K H i (1)
เมื่อ K คือCalibration factor
Hi คือคาความเขมแสงอาทิตย

รูปท่ี 1 วงจรเซ็นเซอรวัดแสงอาทิตย

2.1เซ็นเซอรวัดลมผูวิจัยเลือกใชเซ็นเซอรวัดความเร็วลมและทิศทางลม รุน 7911, ผลิตภัณฑของ DAVIS Instruments มีคาเอาตพุตคือ
ความเร็วลม1600 rev/hour = 1 mph และทิศทางลมเปนตัวตานทานปรับคาไดระหวาง0 - 20KΩ; 10KΩ = south, 180°ดังรูปท่ี 2

2.1เซ็นเซอรวัดอุณหภูมิและความชื้นสัมพัทธผูวิจยัเลือกเซ็นเซอรแบบติดต้ังภายนอกทนตอสภาพแวดลอมและฝุนละอองรุนPMHM-005-
01 ของ PRIMUS เซ็นเซอรตัวน้ีสามารวัดความชื้นและอุณหภูมิไดในตัวเดียวกันดังรูปท่ี 2 วงจรเซ็นเซอรความชื้นสัมพัทธ0-100%RH และอุณหภูมิ 0-
100องศาเซลเซียส เปนสัญญาณ4-20mA/0-10V/RS-485

รูปท่ี 2 เซ็นเซอรวัดอุณหภูมิและความชื้นสัมพัทธ และเซ็นเซอรวัดลม

2.1โมดูลสื่อสารไรสายD-YS1020Lเปนตัวรับสงขอมูล ทําหนาท่ีแปลงขอมูลจาก RS232 หรือ RS485 เปนคล่ืนวิทยุความถี่ 433MHz
ความเร็วในการรับสงขอมูล 1,200-19,200 bps สามารถเลือกชองความถี่ได 8 ชอง ระยะทางการรับสง 200 เมตรในท่ีโลงมีพอรตเชื่อมตอ 1 ชอง
สําหรับตอกับคอมพิวเตอรหรือไมโครคอนโทรลเลอรลักษณะของโมดูล YS1020L แสดงในรูปท่ี 3

รูปท่ี 3 โมดูลรับ-สงขอมูลดวยคล่ืนวิทยุ รุน YS1020L

2.1การออกแบบระบบไดอะแกรมการออกแบบระบบสถานีวัด  อากาศขนาดเล็กไรสายในบทความน้ีแสดงในรูปท่ี 4

รูปท่ี 4 ระบบสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสาย

2.1.1 Measurement Unitจะนําสัญญาณจากเซ็นเซอรชนิดตางๆ คือ เซ็นเซอรวัดความเขมแสงอาทิตย ตัววัดความเร็วและทิศทาง
ลมเซ็นเซอรวัดอุณหภูมิและความชื้น ผานตัวแปลงสัญญาณ A/D เบอร C55526 ของบริษัท CIRRUS LOGIC เปน A/D Converter ,16-bitรองรับ
อินพุต 4-20mA 4 ชอง,0-10VDC 2 ชอง มีวงจรขยาย 2 ชอง(ระดับ mV) ใช MCU ARM7 TDMI-S เบอร LPC2368 ของบริษัท PHILIPS บนบอรด
ของ ETT ควบคุมการรับสงสัญญาณ A/D converterต้ังคาผาน Keypad ขนาด 8x4 ไดแสดงผลผานจอ LCD 2 บรรทัด 16 ตัวอักษร Logger คาท่ี
วัดไดลงใน SD CARD ตามเวลาท่ีกําหนด (อยางนอย 5 วินาที)รับสงขอมูลผานพอรตอนุกรมโดยใชใชตัวแปลงสัญญาณโมดูลส่ือสารรุนYS1020L เปน
RF Moduleดังรูปท่ี 5

I S C = K H i (1)
เมื่อ K คือCalibration factor
Hi คือคาความเขมแสงอาทิตย
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100องศาเซลเซียส เปนสัญญาณ4-20mA/0-10V/RS-485

รูปท่ี 2 เซ็นเซอรวัดอุณหภูมิและความชื้นสัมพัทธ และเซ็นเซอรวัดลม

2.1โมดูลสื่อสารไรสายD-YS1020Lเปนตัวรับสงขอมูล ทําหนาท่ีแปลงขอมูลจาก RS232 หรือ RS485 เปนคล่ืนวิทยุความถี่ 433MHz
ความเร็วในการรับสงขอมูล 1,200-19,200 bps สามารถเลือกชองความถี่ได 8 ชอง ระยะทางการรับสง 200 เมตรในท่ีโลงมีพอรตเชื่อมตอ 1 ชอง
สําหรับตอกับคอมพิวเตอรหรือไมโครคอนโทรลเลอรลักษณะของโมดูล YS1020L แสดงในรูปท่ี 3

รูปท่ี 3 โมดูลรับ-สงขอมูลดวยคล่ืนวิทยุ รุน YS1020L

2.1การออกแบบระบบไดอะแกรมการออกแบบระบบสถานีวัด  อากาศขนาดเล็กไรสายในบทความน้ีแสดงในรูปท่ี 4

รูปท่ี 4 ระบบสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสาย

2.1.1 Measurement Unitจะนําสัญญาณจากเซ็นเซอรชนิดตางๆ คือ เซ็นเซอรวัดความเขมแสงอาทิตย ตัววัดความเร็วและทิศทาง
ลมเซ็นเซอรวัดอุณหภูมิและความชื้น ผานตัวแปลงสัญญาณ A/D เบอร C55526 ของบริษัท CIRRUS LOGIC เปน A/D Converter ,16-bitรองรับ
อินพุต 4-20mA 4 ชอง,0-10VDC 2 ชอง มีวงจรขยาย 2 ชอง(ระดับ mV) ใช MCU ARM7 TDMI-S เบอร LPC2368 ของบริษัท PHILIPS บนบอรด
ของ ETT ควบคุมการรับสงสัญญาณ A/D converterต้ังคาผาน Keypad ขนาด 8x4 ไดแสดงผลผานจอ LCD 2 บรรทัด 16 ตัวอักษร Logger คาท่ี
วัดไดลงใน SD CARD ตามเวลาท่ีกําหนด (อยางนอย 5 วินาที)รับสงขอมูลผานพอรตอนุกรมโดยใชใชตัวแปลงสัญญาณโมดูลส่ือสารรุนYS1020L เปน
RF Moduleดังรูปท่ี 5

I S C = K H i (1)
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Hi คือคาความเขมแสงอาทิตย
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2.1.2 Monitor Unitใชโมดูลส่ือสารท่ีใชในการรับสงขอมูลเบอรเดียวกัน นําสัญญาณท่ีรับไดผาน A/D และสงเขา MCU ตระกูล PIC
เบอร18F97J60 ของบริษัท MICROCHIP และมี SD card สําหรับบันทึกคาขอมูลและสามารถแสดงผลไดบนจอ LCD ท่ีเครื่องรับ และสามารถตอ
serial port เขาสู คอมพิวเตอรเพ่ือแสดงผล และดวยโปรแกรม Lab VIEWดังรูปท่ี 5

รูปท่ี 5 Measurement Unit and Monitor Unit

2.1.3การสอบเทียบเม่ือพัฒนาสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสายเสร็จแลวผูวิจัยไดนํามาสอบเทียบกับสถานีวัดอากาศมาตรฐาน ใน
โครงการน้ีใช สถานีวัดอากาศผลิตภัณฑของ DAVIS Instruments รุน Vantage Pro II โดยสอบเทียบเฉพาะการวัดคาความเขมแสงอาทิตยเทาน้ัน
เพราะวา เซ็นเซอรวัดลม และ วัดอุณหภูมิไดมีการสอบเทียบจากบริษัทผูผลิตมาแลว

3.วิธีการทดลอง
1. ติดต้ังสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสายท่ีนักวิจัยพัฒนาขึ้นบริเวณนอกอาคารดังรูปท่ี 8ดําเนินการทดลองวัดและเก็บขอมูลสภาวะอากาศ

ในวันท่ี 20พฤษภาคม พ.ศ.2557 ระหวางเวลา 09.00น.–10.00 น. โดยต้ังคาเวลาสุมตัวอยางของเครื่องวัดเทากับ 10 วินาทีโดยระยะทางระหวางตัว
สงสัญญาณและตัวรับสัญญาณท่ีใชในการทดลองเทากับ 20 เมตร ดังรูปท่ี 6

2. ติดต้ัง ชุด Monitor ในหองปฏิบัติการ และตอสาย USB เขากับคอมพิวเตอร ท่ีติดต้ังโปรแกรมอานคาขอมูล ท่ีผูวิจัยสรางขึ้นโดยใช
โปรแกรม LabVIEW เพ่ืออานคาขอมูลสภาวะอากาศท่ีวัดได

3. อานคาและบันทึกผลการวัดคาความชื้นสัมพัทธ อุณหภูมิ ความเร็วลม ทิศทางลม และคาความเขมของแสงอาทิตย จากจอภาพของ ชุด
Measurement เทียบกับคาท่ีอานไดจากชุด Monitor (หนาจอคอมพิวเตอร)ดังรูปท่ี 7

4. ทําการทดลองตามขอ 3 ซํ้าจํานวน 5 ครั้ง

รูปท่ี 6 สถานีวัดอากาศท่ีผูวิจัยพัฒนาขึ้น

รูปท่ี 7 การอานคาผลการทดลอง
5.ทดลองหาระยะทางท่ีไกลท่ีสุดโดยติดต้ังชุดสถานีวัดอากาศขนาดเล็กภายนอกอาคาร และติดต้ังชุด Monitor ในแนวตรงท่ีสามารถ

มองเห็นกันได ไมมีอาคารมาบังการรับ–สง สัญญาณ โดยใชบริเวณถนนภายในมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ ศูนยนนทบุรี เขตใต
บริเวณขางอาคาร 16 และอาคารราชมงคล 36สังเกตและบันทึกผล

2.1.2 Monitor Unitใชโมดูลส่ือสารท่ีใชในการรับสงขอมูลเบอรเดียวกัน นําสัญญาณท่ีรับไดผาน A/D และสงเขา MCU ตระกูล PIC
เบอร18F97J60 ของบริษัท MICROCHIP และมี SD card สําหรับบันทึกคาขอมูลและสามารถแสดงผลไดบนจอ LCD ท่ีเครื่องรับ และสามารถตอ
serial port เขาสู คอมพิวเตอรเพ่ือแสดงผล และดวยโปรแกรม Lab VIEWดังรูปท่ี 5
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4.ผลการวิจัย
4.1ผลการทดสอบการทํางานผลการวัดคาสภาวะอากาศท้ัง 5 คา คือ อุณหภูมิ ความชื้นสัมพัทธ ความเร็วลม ทิศทางลม และความเขม

ของแสงอาทิตย ท่ีวัดไดจากชุดสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสายท่ีนักวิจัยพัฒนาขึ้น จํานวน5 ครั้ง พบวาขอมูลท่ีวัดไดจาดชุด Measurement มีคา
ตรงกันกับขอมูลท่ีอานไดจากชุด Monitorทุกครั้งดังแสดงในตารางท่ี 1

ตารางท่ี 1 ผลการทดสอบการทํางานของสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสาย(31 พฤษภาคม 2557)

4.2 ผลการวัดระยะทางการรับ–สง สัญญาณท่ีไกลท่ีสุดผลการทดลองพบวา ระยะไกลท่ีสุดท่ีมีการรับ –สงสัญญาณดวยคล่ืนวิทยุท่ีความถี่
433 MHz มีระยะทาง 145 เมตร เม่ือทดสอบในท่ีโลง ดังตารางท่ี 1และเม่ือทดสอบในท่ีท่ีมีอุปสรรคกีดขวางโดยการติดต้ังตัวรับ(ชุด Monitor)ไวใน
อาคาร และตัวสง( ชุด Measurement) ไวนอกอาคารพบวา ระยะทางท่ีรับ-สงสัญญาณไดไกลท่ีสุดคือ70 เมตร

ตารางท่ี 2 ผลการทดลองของระยะการรับ–สง ขอมูลไกลท่ีสุดในท่ีโลง

5.สรุปและวิจารณ
จากผลการทดสอบการสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสายท่ีพัฒนาขึ้นน้ี พบวาทํางานไดถูกตอง การรับ-สง ขอมูลระหวางชุด Measurement

และชุด Monitor ผานโมดูลการส่ือสารดวยคล่ืนวิทยุ รุนYS1020L ทําไดดี มีความถูกตองทุกครั้ง และทํางานไดระยะไกล 145 เมตร ในท่ีโลง และ
ระยะทาง70 เมตรในท่ีมีส่ิงกีดขวาง สามารถประยุกตใชไดในงานดานฟารมอัจฉริยะ และงานภาคสนามอื่นๆ ถาไดพัฒนาโปรแกรม Monitor ใหมี
ความสมบูรณ จะสามารถใชไดกับงานประยุกตท่ีกวางขวางขึ้น เชน โรงไฟฟาพลังงานทดแทน โรงไฟฟาแบบผสมผสาน โรงไฟฟาพลังงานลม และ
สถานีวัดอากาศ เปนตนอยางไรก็ตามงานวิจัยน้ีทําใหเห็นวาเครื่องมือวัดสภาวะอากาศท่ีใชเซ็นเซอรความเขมแสงอาทิตยท่ีผูวิจัยพัฒนาขึ้นเองน้ี สงผล
ใหราคาของสถานีวัดอากาศขนาดเล็กมีราคาลดลงเพราะไมตองนําเขาเซ็นเซอรวัดความเขมแสงอาทิตยท่ีจากตางประเทศในอนาคตควรวิจัยและพัฒนา
อยางตอเน่ืองเพ่ือใหมีประสิทธิภาพสูงขึ้น เชน การปองกันนํ้าและอุณหภูมิในการนําไปใชงานภาคสนามการเพ่ิมระยะของการสงสัญญาณท่ีไกลขึ้น และ
ความผิดพลาดจากการวัดใหมีคาลดลง และเพ่ือจะไดประยุกตใชในเชิงพาณิชยไดในอนาคต

6.กิตติกรรมประกาศ
ขอบคุณคณะวิศวกรรมศาสตรและสถาปตยกรรมศาสตรมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ ท่ีสนับสนุนงบประมาณการวิจัย
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อุณหภูมิ ความเร็วลม ทิศทางลม ความเข้มแสงอาทิตย์

RH(%) Degree C m/s Degree W/m
2

9:19 Measurement 57.8 26.6 0.0 288.3 385.1

9:19 Monitor 57.8 26.6 0.0 288.3 385.1

9:23  Measurement 59.2 26.9 0.0 288.3 405.5
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9:29  Measurement 58.7 27.3 0.0 270.6 409.7

9:29  Monitor 58.7 27.3 0.0 270.6 409.7

9:31  Measurement 57.0 27.4 0.0 272.0 423.9

9:31  Monitor 57.0 27.4 0.0 272.0 423.9

9:34 Measurement 54.6 27.2 0.0 271.6 448.9

9:34  Monitor 54.6 27.2 0.0 271.6 448.9
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4.2 ผลการวัดระยะทางการรับ–สง สัญญาณท่ีไกลท่ีสุดผลการทดลองพบวา ระยะไกลท่ีสุดท่ีมีการรับ –สงสัญญาณดวยคล่ืนวิทยุท่ีความถี่
433 MHz มีระยะทาง 145 เมตร เม่ือทดสอบในท่ีโลง ดังตารางท่ี 1และเม่ือทดสอบในท่ีท่ีมีอุปสรรคกีดขวางโดยการติดต้ังตัวรับ(ชุด Monitor)ไวใน
อาคาร และตัวสง( ชุด Measurement) ไวนอกอาคารพบวา ระยะทางท่ีรับ-สงสัญญาณไดไกลท่ีสุดคือ70 เมตร

ตารางท่ี 2 ผลการทดลองของระยะการรับ–สง ขอมูลไกลท่ีสุดในท่ีโลง

5.สรุปและวิจารณ
จากผลการทดสอบการสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสายท่ีพัฒนาขึ้นน้ี พบวาทํางานไดถูกตอง การรับ-สง ขอมูลระหวางชุด Measurement

และชุด Monitor ผานโมดูลการส่ือสารดวยคล่ืนวิทยุ รุนYS1020L ทําไดดี มีความถูกตองทุกครั้ง และทํางานไดระยะไกล 145 เมตร ในท่ีโลง และ
ระยะทาง70 เมตรในท่ีมีส่ิงกีดขวาง สามารถประยุกตใชไดในงานดานฟารมอัจฉริยะ และงานภาคสนามอื่นๆ ถาไดพัฒนาโปรแกรม Monitor ใหมี
ความสมบูรณ จะสามารถใชไดกับงานประยุกตท่ีกวางขวางขึ้น เชน โรงไฟฟาพลังงานทดแทน โรงไฟฟาแบบผสมผสาน โรงไฟฟาพลังงานลม และ
สถานีวัดอากาศ เปนตนอยางไรก็ตามงานวิจัยน้ีทําใหเห็นวาเครื่องมือวัดสภาวะอากาศท่ีใชเซ็นเซอรความเขมแสงอาทิตยท่ีผูวิจัยพัฒนาขึ้นเองน้ี สงผล
ใหราคาของสถานีวัดอากาศขนาดเล็กมีราคาลดลงเพราะไมตองนําเขาเซ็นเซอรวัดความเขมแสงอาทิตยท่ีจากตางประเทศในอนาคตควรวิจัยและพัฒนา
อยางตอเน่ืองเพ่ือใหมีประสิทธิภาพสูงขึ้น เชน การปองกันนํ้าและอุณหภูมิในการนําไปใชงานภาคสนามการเพ่ิมระยะของการสงสัญญาณท่ีไกลขึ้น และ
ความผิดพลาดจากการวัดใหมีคาลดลง และเพ่ือจะไดประยุกตใชในเชิงพาณิชยไดในอนาคต

6.กิตติกรรมประกาศ
ขอบคุณคณะวิศวกรรมศาสตรและสถาปตยกรรมศาสตรมหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ ท่ีสนับสนุนงบประมาณการวิจัย
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อุณหภูมิ ความเร็วลม ทิศทางลม ความเข้มแสงอาทิตย์

RH(%) Degree C m/s Degree W/m
2

9:19 Measurement 57.8 26.6 0.0 288.3 385.1

9:19 Monitor 57.8 26.6 0.0 288.3 385.1

9:23  Measurement 59.2 26.9 0.0 288.3 405.5

9:23  Monitor 59.2 26.9 0.0 288.3 405.5

9:29  Measurement 58.7 27.3 0.0 270.6 409.7

9:29  Monitor 58.7 27.3 0.0 270.6 409.7

9:31  Measurement 57.0 27.4 0.0 272.0 423.9

9:31  Monitor 57.0 27.4 0.0 272.0 423.9

9:34 Measurement 54.6 27.2 0.0 271.6 448.9

9:34  Monitor 54.6 27.2 0.0 271.6 448.9
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4.ผลการวิจัย
4.1ผลการทดสอบการทํางานผลการวัดคาสภาวะอากาศท้ัง 5 คา คือ อุณหภูมิ ความชื้นสัมพัทธ ความเร็วลม ทิศทางลม และความเขม

ของแสงอาทิตย ท่ีวัดไดจากชุดสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสายท่ีนักวิจัยพัฒนาขึ้น จํานวน5 ครั้ง พบวาขอมูลท่ีวัดไดจาดชุด Measurement มีคา
ตรงกันกับขอมูลท่ีอานไดจากชุด Monitorทุกครั้งดังแสดงในตารางท่ี 1

ตารางท่ี 1 ผลการทดสอบการทํางานของสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสาย(31 พฤษภาคม 2557)

4.2 ผลการวัดระยะทางการรับ–สง สัญญาณท่ีไกลท่ีสุดผลการทดลองพบวา ระยะไกลท่ีสุดท่ีมีการรับ –สงสัญญาณดวยคล่ืนวิทยุท่ีความถี่
433 MHz มีระยะทาง 145 เมตร เม่ือทดสอบในท่ีโลง ดังตารางท่ี 1และเม่ือทดสอบในท่ีท่ีมีอุปสรรคกีดขวางโดยการติดต้ังตัวรับ(ชุด Monitor)ไวใน
อาคาร และตัวสง( ชุด Measurement) ไวนอกอาคารพบวา ระยะทางท่ีรับ-สงสัญญาณไดไกลท่ีสุดคือ70 เมตร

ตารางท่ี 2 ผลการทดลองของระยะการรับ–สง ขอมูลไกลท่ีสุดในท่ีโลง

5.สรุปและวิจารณ
จากผลการทดสอบการสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสายท่ีพัฒนาขึ้นน้ี พบวาทํางานไดถูกตอง การรับ-สง ขอมูลระหวางชุด Measurement

และชุด Monitor ผานโมดูลการส่ือสารดวยคล่ืนวิทยุ รุนYS1020L ทําไดดี มีความถูกตองทุกครั้ง และทํางานไดระยะไกล 145 เมตร ในท่ีโลง และ
ระยะทาง70 เมตรในท่ีมีส่ิงกีดขวาง สามารถประยุกตใชไดในงานดานฟารมอัจฉริยะ และงานภาคสนามอื่นๆ ถาไดพัฒนาโปรแกรม Monitor ใหมี
ความสมบูรณ จะสามารถใชไดกับงานประยุกตท่ีกวางขวางขึ้น เชน โรงไฟฟาพลังงานทดแทน โรงไฟฟาแบบผสมผสาน โรงไฟฟาพลังงานลม และ
สถานีวัดอากาศ เปนตนอยางไรก็ตามงานวิจัยน้ีทําใหเห็นวาเครื่องมือวัดสภาวะอากาศท่ีใชเซ็นเซอรความเขมแสงอาทิตยท่ีผูวิจัยพัฒนาขึ้นเองน้ี สงผล
ใหราคาของสถานีวัดอากาศขนาดเล็กมีราคาลดลงเพราะไมตองนําเขาเซ็นเซอรวัดความเขมแสงอาทิตยท่ีจากตางประเทศในอนาคตควรวิจัยและพัฒนา
อยางตอเน่ืองเพ่ือใหมีประสิทธิภาพสูงขึ้น เชน การปองกันนํ้าและอุณหภูมิในการนําไปใชงานภาคสนามการเพ่ิมระยะของการสงสัญญาณท่ีไกลขึ้น และ
ความผิดพลาดจากการวัดใหมีคาลดลง และเพ่ือจะไดประยุกตใชในเชิงพาณิชยไดในอนาคต
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อุณหภูมิ ความเร็วลม ทิศทางลม ความเข้มแสงอาทิตย์

RH(%) Degree C m/s Degree W/m
2

9:19 Measurement 57.8 26.6 0.0 288.3 385.1

9:19 Monitor 57.8 26.6 0.0 288.3 385.1

9:23  Measurement 59.2 26.9 0.0 288.3 405.5

9:23  Monitor 59.2 26.9 0.0 288.3 405.5

9:29  Measurement 58.7 27.3 0.0 270.6 409.7

9:29  Monitor 58.7 27.3 0.0 270.6 409.7

9:31  Measurement 57.0 27.4 0.0 272.0 423.9

9:31  Monitor 57.0 27.4 0.0 272.0 423.9

9:34 Measurement 54.6 27.2 0.0 271.6 448.9

9:34  Monitor 54.6 27.2 0.0 271.6 448.9

1

2

3

4

5

เวลา

4.ผลการวิจัย
4.1ผลการทดสอบการทํางานผลการวัดคาสภาวะอากาศท้ัง 5 คา คือ อุณหภูมิ ความชื้นสัมพัทธ ความเร็วลม ทิศทางลม และความเขม

ของแสงอาทิตย ท่ีวัดไดจากชุดสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสายท่ีนักวิจัยพัฒนาขึ้น จํานวน5 ครั้ง พบวาขอมูลท่ีวัดไดจาดชุด Measurement มีคา
ตรงกันกับขอมูลท่ีอานไดจากชุด Monitorทุกครั้งดังแสดงในตารางท่ี 1

ตารางท่ี 1 ผลการทดสอบการทํางานของสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสาย(31 พฤษภาคม 2557)

4.2 ผลการวัดระยะทางการรับ–สง สัญญาณท่ีไกลท่ีสุดผลการทดลองพบวา ระยะไกลท่ีสุดท่ีมีการรับ –สงสัญญาณดวยคล่ืนวิทยุท่ีความถี่
433 MHz มีระยะทาง 145 เมตร เม่ือทดสอบในท่ีโลง ดังตารางท่ี 1และเม่ือทดสอบในท่ีท่ีมีอุปสรรคกีดขวางโดยการติดต้ังตัวรับ(ชุด Monitor)ไวใน
อาคาร และตัวสง( ชุด Measurement) ไวนอกอาคารพบวา ระยะทางท่ีรับ-สงสัญญาณไดไกลท่ีสุดคือ70 เมตร

ตารางท่ี 2 ผลการทดลองของระยะการรับ–สง ขอมูลไกลท่ีสุดในท่ีโลง

5.สรุปและวิจารณ
จากผลการทดสอบการสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสายท่ีพัฒนาขึ้นน้ี พบวาทํางานไดถูกตอง การรับ-สง ขอมูลระหวางชุด Measurement

และชุด Monitor ผานโมดูลการส่ือสารดวยคล่ืนวิทยุ รุนYS1020L ทําไดดี มีความถูกตองทุกครั้ง และทํางานไดระยะไกล 145 เมตร ในท่ีโลง และ
ระยะทาง70 เมตรในท่ีมีส่ิงกีดขวาง สามารถประยุกตใชไดในงานดานฟารมอัจฉริยะ และงานภาคสนามอื่นๆ ถาไดพัฒนาโปรแกรม Monitor ใหมี
ความสมบูรณ จะสามารถใชไดกับงานประยุกตท่ีกวางขวางขึ้น เชน โรงไฟฟาพลังงานทดแทน โรงไฟฟาแบบผสมผสาน โรงไฟฟาพลังงานลม และ
สถานีวัดอากาศ เปนตนอยางไรก็ตามงานวิจัยน้ีทําใหเห็นวาเครื่องมือวัดสภาวะอากาศท่ีใชเซ็นเซอรความเขมแสงอาทิตยท่ีผูวิจัยพัฒนาขึ้นเองน้ี สงผล
ใหราคาของสถานีวัดอากาศขนาดเล็กมีราคาลดลงเพราะไมตองนําเขาเซ็นเซอรวัดความเขมแสงอาทิตยท่ีจากตางประเทศในอนาคตควรวิจัยและพัฒนา
อยางตอเน่ืองเพ่ือใหมีประสิทธิภาพสูงขึ้น เชน การปองกันนํ้าและอุณหภูมิในการนําไปใชงานภาคสนามการเพ่ิมระยะของการสงสัญญาณท่ีไกลขึ้น และ
ความผิดพลาดจากการวัดใหมีคาลดลง และเพ่ือจะไดประยุกตใชในเชิงพาณิชยไดในอนาคต
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อุณหภูมิ ความเร็วลม ทิศทางลม ความเข้มแสงอาทิตย์

RH(%) Degree C m/s Degree W/m
2

9:19 Measurement 57.8 26.6 0.0 288.3 385.1

9:19 Monitor 57.8 26.6 0.0 288.3 385.1

9:23  Measurement 59.2 26.9 0.0 288.3 405.5

9:23  Monitor 59.2 26.9 0.0 288.3 405.5

9:29  Measurement 58.7 27.3 0.0 270.6 409.7

9:29  Monitor 58.7 27.3 0.0 270.6 409.7

9:31  Measurement 57.0 27.4 0.0 272.0 423.9

9:31  Monitor 57.0 27.4 0.0 272.0 423.9

9:34 Measurement 54.6 27.2 0.0 271.6 448.9

9:34  Monitor 54.6 27.2 0.0 271.6 448.9
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4.ผลการวิจัย
4.1ผลการทดสอบการทํางานผลการวัดคาสภาวะอากาศท้ัง 5 คา คือ อุณหภูมิ ความชื้นสัมพัทธ ความเร็วลม ทิศทางลม และความเขม

ของแสงอาทิตย ท่ีวัดไดจากชุดสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสายท่ีนักวิจัยพัฒนาขึ้น จํานวน5 ครั้ง พบวาขอมูลท่ีวัดไดจาดชุด Measurement มีคา
ตรงกันกับขอมูลท่ีอานไดจากชุด Monitorทุกครั้งดังแสดงในตารางท่ี 1

ตารางท่ี 1 ผลการทดสอบการทํางานของสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสาย(31 พฤษภาคม 2557)

4.2 ผลการวัดระยะทางการรับ–สง สัญญาณท่ีไกลท่ีสุดผลการทดลองพบวา ระยะไกลท่ีสุดท่ีมีการรับ –สงสัญญาณดวยคล่ืนวิทยุท่ีความถี่
433 MHz มีระยะทาง 145 เมตร เม่ือทดสอบในท่ีโลง ดังตารางท่ี 1และเม่ือทดสอบในท่ีท่ีมีอุปสรรคกีดขวางโดยการติดต้ังตัวรับ(ชุด Monitor)ไวใน
อาคาร และตัวสง( ชุด Measurement) ไวนอกอาคารพบวา ระยะทางท่ีรับ-สงสัญญาณไดไกลท่ีสุดคือ70 เมตร

ตารางท่ี 2 ผลการทดลองของระยะการรับ–สง ขอมูลไกลท่ีสุดในท่ีโลง

5.สรุปและวิจารณ
จากผลการทดสอบการสถานีวัดอากาศขนาดเล็กไรสายท่ีพัฒนาขึ้นน้ี พบวาทํางานไดถูกตอง การรับ-สง ขอมูลระหวางชุด Measurement

และชุด Monitor ผานโมดูลการส่ือสารดวยคล่ืนวิทยุ รุนYS1020L ทําไดดี มีความถูกตองทุกครั้ง และทํางานไดระยะไกล 145 เมตร ในท่ีโลง และ
ระยะทาง70 เมตรในท่ีมีส่ิงกีดขวาง สามารถประยุกตใชไดในงานดานฟารมอัจฉริยะ และงานภาคสนามอื่นๆ ถาไดพัฒนาโปรแกรม Monitor ใหมี
ความสมบูรณ จะสามารถใชไดกับงานประยุกตท่ีกวางขวางขึ้น เชน โรงไฟฟาพลังงานทดแทน โรงไฟฟาแบบผสมผสาน โรงไฟฟาพลังงานลม และ
สถานีวัดอากาศ เปนตนอยางไรก็ตามงานวิจัยน้ีทําใหเห็นวาเครื่องมือวัดสภาวะอากาศท่ีใชเซ็นเซอรความเขมแสงอาทิตยท่ีผูวิจัยพัฒนาขึ้นเองน้ี สงผล
ใหราคาของสถานีวัดอากาศขนาดเล็กมีราคาลดลงเพราะไมตองนําเขาเซ็นเซอรวัดความเขมแสงอาทิตยท่ีจากตางประเทศในอนาคตควรวิจัยและพัฒนา
อยางตอเน่ืองเพ่ือใหมีประสิทธิภาพสูงขึ้น เชน การปองกันนํ้าและอุณหภูมิในการนําไปใชงานภาคสนามการเพ่ิมระยะของการสงสัญญาณท่ีไกลขึ้น และ
ความผิดพลาดจากการวัดใหมีคาลดลง และเพ่ือจะไดประยุกตใชในเชิงพาณิชยไดในอนาคต
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