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บทคัดยอ
งานวิจัยน้ีนําเสนอการศึกษา ออกแบบ จําลอง สราง และทดสอบเครื่องแปลงผันไฟฟากระแสตรง เปนไฟฟากระแสสลับแบบ H บริดจ หรือ

อินเวอรเตอรแบบ 2 ระดับชนิด1 เฟส โดยระบบท่ีนําเสนอสามารถควบคุมแรงดันเอาตพุตใหมีลักษณะเปนรูปคล่ืนไซนท่ีพิกัดแรงดัน220 โวลต 50
เฮิรตซดวยเทคนิคการควบคุมวงรอบแรงดัน และวงรอบกระแส ดวยชุดควบคุมแบบ พีไอ ตนแบบอินเวอรเตอรในระดับหองปฏิบัติการถูกออกแบบไว
ท่ีพิกัดแรงดันบัสไฟตรง400 โวลต พิกัดแรงดันไฟสลับ220 โวลต ความถี่ 50 เฮิรตซ ท่ีพิกัดกําลังไฟฟา1000 วัตต จากผลการจําลองและการทดสอบ
อินเวอรเตอรท่ีนําเสนอ สามารถรักษาระดับแรงดันดานไฟสลับ ใหคงท่ีไดตามเงื่อนไข ผลจากการทดสอบเปนเครื่องยืนยันวาระบบท่ีนําเสนอสามารถ
ทํางานไดตามวัตถุประสงค ซ่ึงระบบท่ีนําเสนอสามารถนําไปตอยอด และนําไปประยุกต ปรับใชงานในระบบไฟฟาท่ีไมเชื่อมตอกับกริดสําหรับชุมชน
หางไกลได
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1. บทนํา
เปนท่ีทราบกันดีวา สมเด็จพระเทพรัตนราชสุดาฯ สยามบรมราชกุมารี ทรงมีความหวงใยราษฎรในพ้ืนท่ี ทุรกันดาร โดยเฉพาะเด็กและ

เยาวชน ดวยทรงเห็นวาเด็กและเยาวชนเปนผูท่ีไดรับผลกระทบจากปญหาในชุมชนมากท่ีสุด จึงโปรดเกลา ฯ ใหดําเนินการแผนพัฒนาเด็กและเยาวชน
ในถิ่นทุรกันดาร ตามพระราชดําริสมเด็จพระเทพรัตนราชสุดา ฯ สยามบรมราชกุมารี ในพ้ืนท่ีอําเภออมกอย โดยมีศูนยบริการการศึกษานอกโรงเรียน
อําเภออมกอย เปนหนวยงานหลักในการสนองพระราชดําริ ดําเนินการจัดการศึกษาในรูปแบบศูนยการเรียนรูชุมชนชาวไทยภูเขา “แมฟาหลวง” ใน
หยอมบานท่ีหางไกลซ่ึงการศึกษาภาคปกติไมสามารถเขาถึงได เพ่ือสงเสริมใหเด็ก และเยาวชนไดเรียนรู และสรางลักษณะนิสัย และพฤติกรรมท่ี
เหมาะสม ท้ังดานการเกษตร โภชนาการ สุขภาพ การศึกษาคนควาหาความรู การฝกทักษะพ้ืนฐานดานอาชีพ การอนุรักษทรัพยากรธรรมชาติ รวมท้ัง
วัฒนธรรมทองถิ่น จากน้ันจึงขยายงานพัฒนาเขาสูชุมชน เพ่ือชวยใหชุมชนแกไขปญหาความขาดแคลนพ้ืนฐานท่ีจําเปนตอการดํารงชีวิต เพ่ือใหชุมชน
มีความพรอมและสามารถสนับสนุนและดําเนินการพัฒนาเด็ก และเยาวชนในถิ่นทุรกันดารไดอยางยั่งยืนตอไป

เพ่ือการแกไขปญหาวิกฤตพลังงานท่ีเกิดขึ้นในศูนยการเรียนรูชุมชนบนพ้ืนท่ีสูง แหลงพลังงานทางเลือกท่ีมีศักยภาพเพ่ือการผลิตไฟฟาใน
ปจจุบันน้ัน ประกอบดวย พลังงานท่ีไดจากแสงแดด พลังงานท่ีไดจากลม และพลังงานท่ีไดจากแรงดันของนํ้า ซ่ึงถูกนําไปใชเปนแหลงผลิตกําลังไฟฟา
หลักใหกับศูนยการเรียนรูชุมชนชาวไทยภูเขา “แมฟาหลวง” ตางๆ เพ่ือใหกิจกรรมตางๆ ท่ีเกิดขึ้นไดบรรลุวัตถุประสงคตามท่ีไดกําหนดไว

สรุปปญหาหลักของการใชเทคโนโลยีของเจาหนาท่ีรัฐ (ครู) และชาวบาน (ชาวไทยบนเขตพ้ืนท่ีสูง) ในปจจุบันน้ันสามารถสรุปไดเปนประเด็น
ตางๆ ดังตอไปน้ี คือ กลุมเปาหมายไมสามารถนําเอาพลังงานสะอาดท่ีมีอยางเพียงพอมาใชตามความตองการไดอยางมีประสิทธิผลสูงสุดเทคโนโลยีของ
ระบบ Solar Home ท่ีใชอยูในปจจุบันน้ันมีความยุงยาก สลับซับซอนมากเกินไป ทําใหเกิดปญหาท่ีตามมา คือ ไมสามารถซอมแซมหรือแกไขปญหาท่ี
เกิดขึ้นไดดวยตัวเองขาดความรูพ้ืนฐานในการบํารุง ดูแล และรักษา เทคโนโลยีเหลาน้ันระบบถูกท้ิงรางเม่ือเกิดความเสียหาย โดยท่ัวไประบบ Solar
Home ประกอบดวย แผงเซลลแสงอาทิตยและ อินเวอรเตอร (แปลงแรงดันไฟตรงเปนแรงดันไฟสลับ 220 โวลต ความถี่ 50 เฮิรตซ) ซ่ึงเม่ือ
อินเวอรเตอรเกิดความเสียหายแผงเซลลจะถูกท้ิงไวและไมไดรับการดูแลจากปญหาดังกลาวจึงมีแนวคิดท่ีจะสรางอินเวอรเตอรตนทุนตํ่า และมีคุณภาพ
ท่ีดีสามารถซอมแซมไดงายขึ้นเพ่ือทดแทนระบบเดิม

จากการศึกษางานวิจัยท่ีผานมาพบวาชุดอินเวอรเตอรมีลักษณะของแรงดันเอาตพุตเปนคล่ืนรูปส่ีเหล่ียม ขอดีของรูปคล่ืนส่ีเหล่ียม คือสามารถ
สรางไดงาย และอุปกรณสวิตชิ่งจะทํางานท่ีความถี่ตํ่า แตมีขอเสียคือ แรงดันเอาตพุตมีองคประกอบของคาฮามอนิกอยูมากและไมสามารถปรับคา
แรงดันเอาตพุตได ดังน้ันหากตองการปรับคาแรงดันเอาตพุตสามารถทําไดจากการปรับระดับแรงดันอินพุต หรือขยายรูปคล่ืน จึงไมเหมาะสมกับการใช
กับเครื่องใชไฟฟาประเภทมอเตอรเน่ืองจากมีผลทําใหมอเตอรเกิดความรอนมากกวาปกติ เกิดเสียงรบกวนและเกิดการส่ันทางกลซ่ึงทําใหอายุการใช
งานของมอเตอรลดลง[1][2] โครงงานน้ี จึงทําการปรับปรุง ชุดอินเวอรเตอรใหมีสัญญาณเอาตพุตท่ีมีรูปแบบเปนรูปคล่ืนไซนโดยไดออกแบบใหมีพิกัด
แรงดันอินพุต 400 โวลตพิกัดแรงดันเอาตพุต 220 โวลต ความถี่ 50 เฮิรตซมีพิกัดกําลังไฟฟา 1000 วัตตซ่ึงใหคุณภาพไฟฟาเทียบเคียงกับระบบไฟฟา
ท่ัวไป และสามารถใชไดกับเครื่องใชไฟฟาทุกประเภทได

สําหรับบทความน้ีนําเสนอการออกแบบ จําลอง และสรางอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระ ซ่ึงในรายละเอียดไดกลาวถึงแบบจําลองทาง
คณิตศาสตรของอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระเพ่ือใชในการวิเคราะหระบบถูกแสดงในตอนท่ี 2 รายละเอียดการออกแบบตัวควบคุมปรากฏอยูใน
หัวขอท่ี 3การจําลองการทํางานของอินเวอรเตอรอยูในหัวขอท่ี 4 สําหรับหัวขอท่ี 5 ไดกลาวถึงการทดสอบอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระ และสรุปใน
หัวขอสุดทาย
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2. แบบจําลองทางคณิตศาสตร [3]
โครงสรางวงจรกําลังของอินเวอรเตอรท่ีนําเสนอแสดงดังภาพท่ี 1 ซ่ึงประกอบไปดวยตัวเก็บประจุทางดานดีซีบัสซ่ึงมีหนาท่ีกรองแรงดันดีซีบัส

สวิตชจํานวน 4 ตัว ซ่ึงในโครงการน้ีเลือกใช IGBT ซ่ึงมีหนาท่ีแปลงผันไฟฟากระแสตรงเปนไฟฟากระแสสลับ ตัวเหน่ียวนําดานโหลดซ่ึงมีหนาท่ีกรอง
กระแส และตัวเก็บประจุทางดานโหลดซ่ึงมีหนาท่ีกรองแรงดันดานไฟฟากระแสสลับใหเรียบ เพ่ือใหงายตอการพิจารณาในการสรางแบบจําลองทาง
คณิตศาสตรของอินเวอรเตอรจะพิจารณาดวยวงจรสมมูลพ้ืนฐานแสดงดังภาพท่ี 2 โดยสมมุตฐานวาชุดสวิตช เปนตัวแทนแหลงจายแรงดันท่ีออกมา
จาก อินเวอรเตอร

จากวงจรสมมูลของอินเวอรเตอรจะพิจารณา 2 สวนหลักดวยกันคือ กระแสท่ีไหลผานตัวเหน่ียวนํา (iLac) และแรงดันตกครองตัวเก็บประจุ
(vCac) ซ่ึงกระแสไหลผานตัวเหน่ียวนําสามารถหาไดจากวงจรสมมูลซ่ึงเขียนเปนสมการไดดังน้ี

vinv=vac+sLaciLac+RLaciLac (1)

 
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เม่ือRLac คือความตานทางแฝงในตัวเหน่ียวนํา สําหรับแรงดันจากอินเวอรเตอร(vinv) สามารถหาไดจากสมการท่ี 3

vinv =mv (3)

(ก) (ข)
ภาพท่ี 1 (ก) วงจรกําลังอินเวอรเตอรท่ีนําเสนอ (ข) วงจรสมมูลอินเวอรเตอร

เม่ือ m คือคามอดดูเลชั่นอินเด็กซ หรือคําส่ังควบคุมการทํางานของอินเวอรเตอร และvคือสัญญาณสามเหล่ียมท่ีนํามามอดดูเลตเพ่ือสรางสัญญาณ
สับสวิตช สวนแรงดันตกครองตัวเก็บประจุ (vCac) สามารถหาไดจากสมการท่ี 4
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เม่ือRCacคือความตานทางแฝงในตัวเก็บประจุ และจากสมการท่ี 4 สามารถหากระแสตัวเก็บประจุ iCacไดจากสมการท่ี 6

iCac =iLac-iLoad (6)

เม่ือกระแสโหล iLoad เปน Disturbances ซ่ึงไมสามารถคาดเดาได และจากสมการท่ี 2 3 5 และ 6 นําไปสรางแบบจําลองทางคณิตศาสตร
อินเวอรเตอรไดดังภาพท่ี 3 ดานขาวมือ ซ่ึงจากแบบจําลองทางคณิตศาสตรอินเวอรเตอรจะเห็นวาระบบประกอบไปดวย 2 วงรอบ คือวงรอบกระแส
และวงรอบแรงดันดานโหลดกระแสสลับ ดังน้ันเพ่ือท่ีจะควบคุมแรงดันโหลดใหคงท่ีไดจึงจําเปนตองควบคุมท้ังวงรอบกระแส และวงรอบแรงดันดาน
โหลดกระแสสลับ ซ่ึงจะไดกลาวในหัวขอตอไป

3. การควบคุม
การควบคุมน้ันเปนสวนสําคัญสําหรับอินเวอรเตอร ซ่ึงมีหนาท่ีควบคุมการทํางานใหเปนไปตามเงื่อนไขท่ีกําหนด ซ่ึงจุดประสงคหลักของ

โครงการน้ีนําเสนอการควบคุมแรงดันกระแสสลับอินเวอรเตอรใหคงท่ีในสภาวะโหลดตางๆ โดยใชตัวควบคุมแบบพีไอ (PI Controller) และเพ่ือความ
ปลอดภัยของอินเวอรเตอรระบบควบคุมตองมีความสามารถจํากัดกระแสโหลดไดในสภาวะกระแสเกินกวาพิกัดอินเวอรเตอรได ซ่ึงสมการระบบ
ควบคุมแสดงดังสมการท่ี 7



ไฟ
ฟ
้าช

ุมช
น

63

 _ac Lac ref Lac

Kii
m v Kpi i i

s
      
 

(7)

เม่ือ Kpiคืออัตราขยายของตัวควบคุมแบบพี Kiiคืออัตราขยายของตัวควบคุมแบบไอของวงรอบกระแสและกระแสอางอิง (iLac_ref) หาไดจาก
วงรอบแรงดัน หรือ Voltage Loop แสดงดังสมการท่ี 8
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(8)

เม่ือ Kpvคืออัตราขยายของตัวควบคุมแบบพี Kivคืออัตราขยายของตัวควบคุมแบบไอของวงรอบแรงดัน และเม่ือ vac_ref คือแรงดันอางอิง
ของอินเวอรเตอร ซ่ึงจากสมการท่ี 7 และ 8 สามารถนําไปสรางระบบควบคุมอินเวอรเตอรไดแสดงดังภาพท่ี 2 ซายมือ ซ่ึงพิกัดของกระแสจะถูก
ควบคุมดวย Limiter กระแสอางอิง (iLac_ref) ท่ีออกมาจากวงรอบแรงดัน สําหรับในการออกแบบตัวควบคุมของวงรอบกระแสไดใชวิธีการเทียบ
สัมประสิทธ์ิของสมการคุณลักษณะลําดับ 2 (Second order equation)[4] โดยกําหนดใหตัวประกอบความหนวง (Damping ratio ; ) และความถี่
ธรรมชาติ (Natural frequency ; n)โดยท่ัวไปแลวคา  ท่ีเหมาะสมเทากับ 0.707 และคา n ท่ีตองการจะถูกออกแบบใหเทากับ 2 เทาของโพล
ระบบจะไดคาพารามิเตอร Kpi=0.925และ Kii= 17.7และสําหรับการออกแบบตัวควบคุมในลูปแรงดันจะใชวิธี Symmetrical optimum [5]ในการ
ออกแบบตัวควบคุม ซ่ึงจะไดคาพารามิเตอร Kpv=3.742และ Kiv= 4010.89

ภาพท่ี 2 บล็อกไดอะแกรมอินเวอรเตอรท่ีนําเสนอ

4. ผลการจําลองการทํางานอินเวอรเตอร
ระบบอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระท่ีนําเสนอแสดงดังภาพท่ี 3 ซ่ึงจากภาพจะเห็นวาระบบประกอบดวยชุดกําลัง และชุดควบคุมท่ีไดกลาวไป

แลวในหัวขอขางตน ซ่ึงระบบควบคุมจะรับคากระแส และแรงดันจากอินเวอรเตอรมาเพ่ือทําการควบคุมดวยวงรอบกระแส และวงรอบแรงดัน
สัญญาณท่ีไดจะถูกนําไปมอดดูเลตดวยเทคนิค Bipolar และจะสงสัญญาณสับสวิตชออกมา จํานวน 4 ชุดเพ่ือนําไปขับสวิตชระบบกําลังของ
อินเวอรเตอรตอไป

ในหัวขอน้ีจะนําเสนอการจําลองการทํางานอินเวอรเตอรดวยโปรแกรม Matlab/Simulink ในสภาวะโหลดตางๆซ่ึงกระกอบดวยโหลดตัว
เหน่ียวนํา โหลดตัวตานทาน โหลดตัวเก็บประจุ และสภาวะไมมีโหลดซ่ึงแสดงดังภาพท่ี 3 และตารางพารามิเตอรท่ีใชทดสอบแสดงดังตารางท่ี 1

จากผลการจําลองดังภาพท่ี 4 เปนการจําลองการทํางานอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระในสภาวะโหลดตางๆ ซ่ึงแบงออกเปน 5 กรณีคือ กรณี
ท่ี 1 การจําลองในสภาวะโหลดตัวเหน่ียวนํากรณีท่ี 2 การจําลองในสภาวะโหลดตัวตานทาน  กรณีท่ี 3 การจําลองในสภาวะโหลดตัวตานทานเกินพิกัด
กรณีท่ี 4 การจําลองในสภาวะโหลดตัวเก็บประจุ และกรณีท่ี 5 การจําลองในสภาวะไมมีโหลด ซ่ึงจากผลการจําลองการทํางานจะเห็นไดชัดวาระบบอิน
เวอรท่ีนําเสนอสามารถควบคุมแรงดันโหลด Vac ใหคงท่ีได ในสภาวะโหลดแบบตางๆ และในสภาวะไมมีโหลด อีกท้ังยังใหคุณภาพไฟฟาท่ีดี โดยคา
ผิดเพ้ียนฮารมอนิกสรวมของกระแส หรือ THDiมีคาเทากับ 1.34% สวนคาผิดเพ้ียนฮารมอนิกสรวมของแรงดัน หรือ THDvมีคาเทากับ 0.23% และใน
กรณีโหลดเกินพิกัดจะเห็นวา กระแสจะถูกจํากัดไวท่ีพิกัด โดยโครงการน้ีจะจํากัดไวท่ี 10Amp แสดงดังภาพท่ี 4 ในชวง Region 4 จะสังเกตุเห็นวา
กระแสจะถูกจํากัดในสภาวะโหลดเกิน และทําใหแรงดันมีปริมาณลดลง เพ่ือใหกําลังไฟฟาคงท่ี
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ภาพท่ี 3 ผลการจําลองการทํางานอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระ

(ก) (ข)
ภาพท่ี 4 ผลการจําลองการทํางาน (ก) สเปกตรัมฮารมอนิกสของกระแส (ข) สเปกตรัมฮารมอนิกสแรงดัน

4. ผลการทดสอบ
เพ่ือจะยืนยันทฤษฏี ในหัวขอน้ีจะกลาวถึงการทดสอบอินเวอรเตอรท่ีนําเสนอในสภาวะคงตัว โหลดตัวตานทาน ซ่ึงระบบทดสอบประกอบไป

ดวยวงจรกําลังซ่ึงรวมไวกับชุดขับเกต หรือ Gate Drive และภาควงจรควบคุมซ่ึงเลือกใชตัวประมวลผล STM32F4Discovery รวมอยูกับตัวแปลง
สัญญาณหรือ Signal Conditioner สําหรับดีซีบัสไดมาจากวงจรเรียงกระแสแบบ 3 เฟสผานไดโอดบริดจซ่ึงเปนตัวแทนของดีซีบัส โดยไดอะแกรม
อินเวอรเตอรท่ีนําเสนอแสดงดังภาพท่ี 5 และภาพระบบทดสอบชุดตนแบบอินเวอรเตอรท่ีนําเสนอแสดงดังภาพท่ี 6 ตามลําดับ และสําหรับ
พารามิเตอรท่ีใชสําหรับการทดสอบเปนพารามิเตอรเดียวกับการจําลองการทํางานซ่ึงแสดงตารางท่ี 1

การทดสอบการทํางานของอินเวอรเตอรจะทําการทดสอบโหลดตัวตานทานขนาด 40% หรือ 400Watt และ 100% หรือ 1000Watt แสดง
ดังภาพท่ี 7จากผลการทดสอบชุดตนแบบอินเวอรเตอรท่ีนําเสนอพบวาสามารถรักษาแรงดันโหลดใหคงท่ีไดท่ีโหลดเปลียนไป ซ่ึงจากผลการทดสอบท่ี
ไดเปนเรื่องยืนยันเบ่ืองตนเกี่ยวกับความเปนไดในการสราง ปรับปรุงแกไขและทดสอบตอไป

ภาพท่ี 3 ผลการจําลองการทํางานอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระ
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4. ผลการทดสอบ
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ภาพท่ี 3 ผลการจําลองการทํางานอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระ

(ก) (ข)
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สัญญาณหรือ Signal Conditioner สําหรับดีซีบัสไดมาจากวงจรเรียงกระแสแบบ 3 เฟสผานไดโอดบริดจซ่ึงเปนตัวแทนของดีซีบัส โดยไดอะแกรม
อินเวอรเตอรท่ีนําเสนอแสดงดังภาพท่ี 5 และภาพระบบทดสอบชุดตนแบบอินเวอรเตอรท่ีนําเสนอแสดงดังภาพท่ี 6 ตามลําดับ และสําหรับ
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การทดสอบการทํางานของอินเวอรเตอรจะทําการทดสอบโหลดตัวตานทานขนาด 40% หรือ 400Watt และ 100% หรือ 1000Watt แสดง
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ไดเปนเรื่องยืนยันเบ่ืองตนเกี่ยวกับความเปนไดในการสราง ปรับปรุงแกไขและทดสอบตอไป
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ภาพท่ี 5ไดอะแกรมอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระท่ีนําเสนอ

ภาพท่ี 6ระบบทดสอบอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระ

ตารางท่ี 1รายละเอียดพารามิเตอรตางๆ อินเตอรแบบแยกตัวอิสระท่ีใชในการจําลองการทํางาน

พารามิเตอร คาพารามิเตอร

แรงดันอินพุต / เฟส/ พิกัดกําลังอินเวอรเตอร 220 V / 50 Hz/1kW

ความถี่สวิตช 10 kHz

แรงดันดีซีบัส Vdc 400 V

ตัวเหน่ียวนําLac/RLacและตัวเก็บประจุ Cac / RCac 4.4 mH / 2.11Ohmและ470 uF / 0.022Ohm
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ภาพท่ี 7ผลการทดสอบอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระ (ก)โหลด 100% (ข)โหลด 40%

ภาพท่ี 5ไดอะแกรมอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระท่ีนําเสนอ

ภาพท่ี 6ระบบทดสอบอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระ

ตารางท่ี 1รายละเอียดพารามิเตอรตางๆ อินเตอรแบบแยกตัวอิสระท่ีใชในการจําลองการทํางาน
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เกณฑตัวควบคุมแรงดัน Kpv , Kivและกระแส Kpi , Kii 0.925, 17.7 / 3.742, 4010.89
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ตัวเหน่ียวนําLac/RLacและตัวเก็บประจุ Cac / RCac 4.4 mH / 2.11Ohmและ470 uF / 0.022Ohm

เกณฑตัวควบคุมแรงดัน Kpv , Kivและกระแส Kpi , Kii 0.925, 17.7 / 3.742, 4010.89

(ก) (ข)
ภาพท่ี 7ผลการทดสอบอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระ (ก)โหลด 100% (ข)โหลด 40%
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5. สรุป
บทความน้ีไดนําเสนอวิธีการวิเคราะหและออกแบบอินเวอรเตอรสมรรถนะสูงอยางงาย สําหรับระบบพลังงานทางเลือกชนิดโซลาโฮม สําหรับ

ชุมชนท่ีหางไกล จากผลการจําลองและทดสอบการทํางานของอินเวอรเตอรแบบแยกตัวอิสระในสภาวะตางๆ แสดงใหเห็นวาระบบสามารถทํางานได
ตามวัตถุประสงค ซ่ึงสามารถควบคุมแรงดัน และจํากัดกระแสไดเปนอยางดีเม่ือสภาวะโหลดมีการเปล่ียนแปลงอยางทันทีทันใด อีกท้ังระบบท่ีนําเสนอ
ใหคุณภาพไฟฟาท่ีดีโดยความผิดเพ้ียนรวมของแรงดันเทากับ 0.23% และความผิดเพ้ียนฮารมอนิกรวมของกระแสเทากับ 1.34% ซ่ึงผลการจําลองการ
ทํางานเปนเครื่องยืนยันระบบอินเวอรแบบแยกตัวอิสระไดเปนอยางดีและจากผลการทดสอบเบ้ืองตนพบวาระบบสามารถควบคุมแรงดันใหคงท่ีได ซ่ึง
ผลท่ีไดเปนแนวทางสําหรับการปรับปรุง แกไข พัฒนา และการนําไปใชตอไป
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