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การตรวจจับการเกิดการจายไฟแบบแยกตัวอิสระภายใตระบบควบคุมโดยวิธีเฟสล็อคลูป
ในระบบผลิตไฟฟาดวยพลังงานแสงอาทิตยท่ีเชื่อมตอกับระบบจายกําลังไฟฟา

An Islanding Detection Methodusing Phase Lock Loop Method for Distributed Photovoltaic (PV) Systems
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บทคัดยอ
บทความน้ีไดนําเสนอเทคนิคการตรวจจับการจายไฟฟาแบบแยกตัวอิสระ(Islanding Detection) แบบพาสซีฟโดยวิธีเฟสล็อคลูป(Phase

Lock Loop :PLL) วิธีตรวจจับการเกิดการจายไฟฟาแบบแยกตัวอิสระในระบบจําหนายไฟฟาท่ีเชื่อมตอกับหนวยผลิตไฟฟาชนิดเซลลแสงอาทิตย
(Solar Photovoltaic system) ประกอบดวย เทคนิคตรวจสอบโดยใช Over/Under-Frequency (OUF)เม่ือความถี่เกิดการเปล่ียนแปลง
อินเวอรเตอรตองหยุดจายกําลังไฟฟาทันที โดยอางอิงจากมาตรฐานท่ีเกี่ยวของประกอบดวย IEEE Std. 929, IEEE Std. 1547 ในการจําลองและ
วิเคราะหการทํางานของระบบใชแบบจําลองการทํางานดวยโปรแกรม MATLAB/Simulink เพ่ือจําลองการทํางานและระบบการควบคุมอินเวอรเตอร
โดยวิธีเฟสล็อคลูปในบทความน้ีไดนําเสนอวิธีการตรวจจับการแยกตัวอิสระโดยวิธีเฟสล็อคลูปสามารถตรวจจับไดรวดเร็วและแมนยํา ทําใหสามารถ
ปลดออกจากระบบจําหนายไฟฟาหลักโดยรวดเร็วไมเกิดความเสียหายกับอินเวอรเตอรและผูปฏิบัติงานท่ีจุดเชื่อมตอกําลังไฟฟา อีกท้ังไมมีการฉีด
สัญญาณรวบกวนเขาไปยังระบบจําหนายไฟฟาหลัก

คําสําคัญ: การตรวจจับการเกิดการจายไฟฟาแบบแยกตัวอิสระ, เฟสล็อคลูป

1.บทนํา
หนวยผลิตไฟฟาแบบเซลลแสงอาทิตยไดรับความนิยมในการดําเนินการติดต้ังเขาสูโครงขายระบบไฟฟากําลัง(Power System Network)มาก

ขึ้นเรื่อยๆโดยเฉพาะการผลิตไฟฟาท่ีไดมาจากพลังงานทดแทนแผงเซลลแสงอาทิตย(PV module)[1]เพราะเปนแหลงพลังงานสะอาดท่ีสามารถชวย
สรางเสถียรภาพใหกับระบบไฟฟากําลังลดปญหาจากการปลอยกาซคารบอนไดออกไซด(CO2)ท่ีเกิดจากการเผาไหมเชื้อเพลิงฟอสซิลเพ่ือสรางพลังงาน
ไฟฟาอันเปนสาเหตุของสภาวะโลกรอนแตการตอหนวยผลิตไฟฟาชนิดเซลลแสงอาทิตยก็สรางปญหาใหกับระบบไฟฟากําลังเชนกันหน่ึงในปญหาท่ี
เกิดขึ้นน้ันคือการเกิดสภาวะแยกตัวอิสระ(IslandingCondition)อันเปนเหตุใหเกิดการจายไฟแบบแยกตัวอิสระหากสภาวะน้ีเกิดขึ้นจะทําใหเกิดความ
เ สียหายต ออุ ปกรณและ เป นอั นตรายตอ ผู ปฏิ บั ติ ง าน ท่ีจุ ด เชื่ อมตอ ไฟฟ า กํ า ลั งจึ งจํ า เปนต องตอต านสภาวะแยก ตัวอิส ระ (Anti-
islandingCondition)ไมใหเกิดขึ้นตามมาตรฐานIEEE Std. 929, IEEE Std. 1547 เม่ือเกิดสภาวะแยกตัวอิสระตองหยุดการเชื่อมตอใน2 วินาทีเทคนิค
การตรวจจับสภาวะแยกตัวอิสระ(IslandingDetection Techniques)[2]และตอตานการเกิดการจายไฟแบบแยกตัวอิสระไมใหเกิดขึ้นน้ันมีอยู
หลากหลายเทคนิครวมท้ังประเด็นท่ีเกี่ยวของกับสภาวะแยกตัวอิสระยังคงไดรับความสนใจมากในปจจุบัน

เทคนิคในการตรวจจับการแยกตัวอิสระมีสองเทคนิคหลักคือ [3][4]เทคนิคการตรวจจับแบบรีโมท (Remote Islanding Detection
Techniques) ใชวิธีการในการตรวจจับผานระบบส่ือสารซ่ึงเทคนิคน้ีจะมีประสิทธิภาพสูงมากแตจุดดอยคือมีราคาแพงและเทคนิคการตรวจจับแบบโล
คอล(Local Islanding DetectionTechniques)เปนเทคนิคท่ีนิยมนํามาใชกับหนวยผลิตไฟฟาแบบกระจายตัวขนาดเล็กแบงไดอีกสามแบบคือวิธีแอค
ทีฟ,พาสซีฟและไฮบริด ในวิธีการแบบแอคทีฟ (Active Islanding Detection Techniques) น้ันจะทําการสรางสัญญาณขนาดเล็กฉีดเขาไปในระบบ
ไฟฟาและตรวจสอบการตอบสนองท่ีเกิดจากการเปล่ียนแปลงสัญญาณขนาดเล็ก วิธีการน้ีจะเกิดการเปล่ียนแปลงพลังงานไฟฟาท่ีสมดุลระหวางโหลด
และยังลดคุณภาพของระบบไฟฟากําลังซ่ึงไมเหมาะสําหรับหนวยผลิตไฟฟาชนิดเซลลแสงอาทิตยจํานวนมากวิธีการแบบแบบพาสซีฟ(Passive
Islanding DetectionTechniques) เทคนิคน้ีจะทําการตรวจวัดพารามิเตอรท่ีเปล่ียนแปลงไปอาทิแรงดันความถี่ผลรวมฮาโมนิกสขอดีคือเทคนิคน้ีจะ
ไมมีการฉีดสัญญาณเขาไปในระบบไฟฟากําลัง เทคนิคสุดทายคือเทคนิคการตรวจจับการแยกตัวอิสระแบบไฮบริด(HybridIslanding Detection
Techniques)เปนการนําคุณลักษณะของท้ังแบบพาสซีฟและแบบแอคทีฟมารวมกันวิธีการตรวจสอบการเกิดการจายไฟแบบแยกตัวอิสระเปนส่ิงท่ี
สําคัญสําหรับเชื่อมตอการผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยกับระบบจําหนายไฟฟาเพ่ือความปลอดภัยของบุคลากรท่ีปฏิบัติงานและอุปกรณ, เม่ือแรงดัน
และความถี่ท่ีจุดเชื่อมตอเกิดการเปล่ียนแปลง ในบทความน้ีจะนําเสนอเทคนิคการตรวจจับการแยกตัวอิสระแบบพาสซีฟ โดยใชหลักการตรวจสอบ
แรงดันและความถี่ท่ีเปล่ียนแปลงท่ีจุดเชื่อมตอไฟฟากําลัง สงสัญญาณใหอินเวอรเตอรหยุดจายกําลังไฟฟา

2. สภาวะการแยกตัวอิสระ
สภาวะแยกตัวอิสระ (Islanding condition)เปนสภาวะท่ีเกิดขึ้นเม่ือโครงขายระบบไฟฟากําลังหยุดการจายกระแสไฟฟาเขาสูระบบแตหนวย

ผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตย ยังคงจายกระแสเขาสูระบบเพ่ือจายกระแสไฟฟาใหกับภาวะไฟฟาอยูการแยกตัวอิสระท่ีอาจเกิดจากหลายสาเหตุ เชน
จากการลัดวงจรในระบบไฟฟากําลังสามารถตรวจจับการลัดวงจรได และส่ังปลดวงจรออก แตหนวยผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยยังคงจายไฟฟาเขา
สูระบบอยู เม่ือเกิดสภาวะแยกตัวอิสระหนวยผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยตองทําการตรวจจับและหยุดจายกําลังไฟฟา เพราะจะทําใหแรงดันและ
ความถี่ท่ีจุดเชื่อมตอกําลังไฟฟาเกิดการเปล่ียนแปลงได ไมอยูในขอบเขตท่ียอมรับของอุปกรณเปนผลทําใหเกิดความเสียหายตออินเวอรเตอร และ
ผูปฏิบัติงานท่ีจุดเชื่อมตอไฟฟากําลัง
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3. เทคนิคการตรวจจับการแยกตัวอิสระแบบพาสซีฟ
การศึกษาเกี่ยวกับเทคนิคท่ีใชในการตรวจจับสภาวะแยกตัวอิสระ สภาวะแยกตัวอิสระจะมีองคประกอบอีกอยางหน่ึงท่ีสําคัญคือ พ้ืนท่ีไรการ

ตรวจจับ (Non-Detection Zone :NDZ)เปนขอบเขตของความแตกตางระหวางกําลังไฟฟาท่ีจายออกมาจากหนวยผลิตไฟฟาแบบเซลลแสงอาทิตย
กับกําลังไฟฟาของโหลดซ่ึงหากดําเนินการตรวจจับการแยกตัวอิสระภายใตของเขตท่ีการตรวจจับจะลมเหลว [5]การแกปญหาสภาวะแยกตัวอิสระมี
มาตรฐานหลักๆ ท่ีเกี่ยวของประกอบดวย IEEE Std. 929, [6], IEEE Std. 1547 [7] โดยในตารางท่ี 1แสดงสรุปสาระสําคัญท่ีนาสนใจของมาตรฐาน
ซ่ึงมีขอสรุปมาตรฐานท่ีตรงกันคือ ระบบท่ีจะเชื่อมตอของหนวยผลิตไฟฟาจะตองตรวจจับการหยุดจายกระแสไฟฟาเขาสูโครงขายระบบไฟฟากําลัง
ภายในสองวินาทีเม่ือสภาวะแยกตัวอิสระเริ่มเกิดขึ้น

ตารางท่ี 1 : มาตรฐานท่ีเกี่ยวของกับการตอตานการแยกตัวอิสระ

IEEE 1547 IEEE 929

Quality factor, Qr

Required islanding detection
time, t

Normal frequency range, f
(nominal frequency f0)

Normal voltage range, v (%
of nominal voltage V0)

1
t < 2 s

59.3Hzf60.5Hz

88%V110%

2.5
t < 2 s

59.3Hz f60.5Hz

88%V110%

3.1เทคนิคการตรวจจับการแยกตัวอิสระแบบพาสซีฟท่ีความถี่สูง/ตํ่า (Over / Under –Frequency of passive in landing detection
technique) เปนเทคนิคท่ีวัดคาความถี่ท่ีจุดตอไฟฟากําลัง โดยใชตัวตรวจจับดวยวิธีเฟสล็อคลูปท่ีมีความถี่สูงหรือตํ่ากวามาตรฐานท่ีกําหนดไวตาม
มาตรฐาน เม่ือเกิดการจายไฟฟาแบบแยกตัวอิสระเกิดขึ้น ตัวควบคุมจะปลดหนวยผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตยทําใหหยุดจายกระแสไฟฟาเขา
โครงขายไฟฟากําลัง

4.ระบบเชื่อมตอเชลลแสงอาทิตยกับระบบจําหนายไฟฟา (Distributed PV system)

ระบบการตรวจจับแยกตัวอิสระแสดงดังรูปท่ี 1ประกอบดวยโหลด หนวยผลิตไฟฟาแบบเซลลแสงอาทิตย อินเวอรเตอร เซอรกิตเบรกเกอร
และจุดเชื่อมตอระบบไฟฟากําลัง(PCC) กําลังไฟฟาท่ีจายจากระบบจายไฟฟาหลักไปยังโหลดจะมีความแตกตางกับหนวยผลิตไฟฟาเซลลแสงอาทิตย
ขึ้นอยูกับความตองการของโหลด โดยปกติแลวอินเวอรเตอรควรท่ีจะออกแบบใหจายกําลังไฟฟาจริง (Active power) เพ่ือใหหนวยผลิตไฟฟาเซลล
แสงอาทิตยสามารถจายกําลังไฟฟาไดสูงสุด สวนกําลังไฟฟาเสมือน (Reactive power) ท่ีโหลดน้ันสามารถดึงจากหนวยหนวยผลิตไฟฟาหลัก

PV PVP jQ P j Q  

load loadP jQ

transformer
PV

array

Utility
CBInverter

Grid

R L C

GPCC

DG
CB

รูปท่ี 1 สวนประกอบของระบบและการไหลของกําลังไฟฟา

ระบบผลิตไฟฟาจากเชลลแสงอาทิตยประกอบไปดวยแผงรับแสงและอินเวอรเตอรทําหนาท่ีแปลงผันกําลังไฟฟาเพ่ือจายไปยังจุดเชื่อมตอ

กําลังไฟฟาหลัก (PCC) เม่ือสวิทซทางดานระบบจําหนายไฟฟาปด จะมีการเชื่อมตอของกําลังไฟฟาจริงและกําลังไฟฟาเสมือน PV PVP jQ ไหลไปยัง

จุดเชื่อมตอกําลังไฟฟา (PCC) และกําลังไฟฟาท่ีโหลดเปน load loadP jQ และกําลังไฟฟาจากระบบจําหนายไหลไปจุดเชื่อมตอเปน P j Q  

สมการและความสัมพันธการไหลของกําลังไฟฟาคือ

load PVP P P  

และ load PVQ Q Q   (1)

5.ระบบการควบคุมเฟสล็อคลูป (Phase Lock Loop)
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การควบคุมแบบเฟสล็อคลูป[8]ดังรูปท่ี 2 เปนบล็อกไดอะแกรมของเฟสล็อคลูปท่ีใชตรวจจับเฟสและความถี่ทําหนาท่ีสรางสรางสัญญาณ
ปอนกลับใหกับเฟสคอมพาราเตอรซ่ึงทําหนาท่ีเปรียบเทียบสัญญาณสองสวนและใหเอาทพุทท่ีคงท่ีออกมา เม่ือสัญญาณอินพุทท้ังสองเทากันและถา
ความถี่ของสัญญาณอินพุทท้ังสองแตกตางกันสัญญาณเอาทพุทท่ีออกจากคอมพาราเตอรเม่ือนํามาผานวงจรความถี่ผานตํ่า (Low-pass filter) จะได
สัญญาณท่ีนําไปใชปอนใหกบั VCO เปนการปอนกลับแบบลูปปด (Close loop) และระดับสัญญาณท่ีปอนใหกับอินพุท VCO น้ันจะเปล่ียนเปนความถี่
เอาทพุทวีซีโอในการพยายามทําใหความถี่ตรงกันกับอินพุทของเฟสล็อคลูป (PLL input frequency) ถาความถี่ตรงกันก็จะอยูในสภาวะล็อค ระดับ
สัญญาณท่ีใชในการควบคุมจะคงท่ีตราบเทาท่ีอินพุทของเฟสล็อคลูปคงท่ี

iF
( )i s ( )e s ( )o s

oF

( ) /o s N

รูปท่ี 2 บล็อกไดอะแกรมของเฟสล็อคลูป

6.วิธีการควบคุมท่ีนําเสนอ
เทคนิคการตรวจจับการแยกตัวอิสระแบบพาสซีฟ (Passive Islanding Detection Techniques) เทคนิคน้ีจะใชวิธีการตรวจสอบการ

เปล่ียนแปลงของความถี่ โดยการเซ็ตคาพารามิเตอรเริ่มตนไวถามีการเปล่ียนแปลงของคาดังกลาวแสดงวาเกิดสภาวะแยกตัวอิสระในระบบจําหนาย
ไฟฟา จึงตองทําการตอตานสภาวะดังกลาวหยุดการทํางานอินเวอรเตอรและปลดเมนสวิทซ

R L C



รูปท่ี 3 โครงสรางระบบการควบคุม

6.1 ระบบการควบคุมเฟสล็อคลูป (Phase Lock Loop) จากไดอะแกรมในรูปท่ี 3แสดงระบบการควบคุมท่ีนําเสนอในงานวิจัย เม่ือเกิด
สภาวะแยกตัวอิสระท่ีจุดเชื่อมตอกําลังไฟฟา (PCC)

ขั้นตอนท่ี 1 ระบบจะทําการวัดคาแรงดันและกระแสท่ีเกิดการเปล่ียนแปลง
ขั้นตอนท่ี 2 คํานวณเวกเตอร dV และ qV ตามสมการท่ี 2

(2)

ขั้นตอนท่ี 3 เม่ือไดขนาดของเวกเตอร qV แลวก็นําไปผานลูปฟลเตอรโดยใชการปรับขนาดแบบสัดสวน (PI Controller)

0

cos cos( 2 / 3) cos( 2 / 3)
2

sin sin( 2 / 3) sin( 2 / 3)
3

1/ 2 1/ 2 1/ 2
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ขั้นตอนท่ี 4 สามารถประมาณขนาดมุมของความถี่ท่ีเปล่ียนแปลงไป แลวนําขนาดของมุมท่ีไดน้ีไปทําการเปรียบเทียบกับขนาดท่ีกําหนดไว ก็
จะไดสัญญาณท่ีนําไปหยุดการทํางานอินเวอรเตอรและปลดเมนสวิทซดังรูปท่ี 4



set


1/ S



รูปท่ี 4โครงสรางระบบ DQ-PLL

จากรูปท่ี 4 แสดงบล็อกเฟสล็อกลูปซ่ึงใชในการตรวจจับมุมเฟสท่ีเปล่ียนแปลงของสัญญาณท่ีทําการวัดท่ีจุดเชื่อมตอระบบไฟฟากําลัง

7. การจําลองระบบ
ในการจําลองการทํางานของระบบจะใชโปรแกรม MATLAB/Simulink ขั้นตอนการทํางานของระบบแสดงดังรูปท่ี 5

รูปท่ี 5 อัลกอลิทึมการทํางานของระบบ

จากการทํางานของระบบพลังงานท่ีไดจากหนวยผลิตไฟฟาแบบเซลลแสงอาทิตย โดยนํามาแปลงผันพลังงานไฟฟาโดยอินเวอรเตอรเพ่ือนําไป
เชื่อมตอกับระบบจําหนายไฟฟาหลัก เม่ือเกิดสภาวะแยกตัวอิสระท่ีระบบจําหนายไฟฟาหลัก แรงดันและมุมเฟสจะมีขนาดลดลง ระบบควบคุมเฟส

ล็อคลูปจะตรวจสอบความแตกตางของมุมเฟสท่ีลดลงน้ันได โดยวิธีการคํานวณทางซิงโครนัสเวกเตอร dV และ qV เม่ือนําคาเวกเตอรแรงดัน qV

ปรับเปล่ียนลงสูระดับศูนยไดโดยใช PI controller จะไดคาของมุมเฟสท่ีทําการตรวจสอบขณะน้ัน เม่ือนํามาเปรียบเทียบกับคาท่ีกําหนดไวจะไดคามุม
เฟสท่ีลดลง และนําสัญญาณน้ีไปสรางเปนสัญญาณทริป เพ่ือทําการปลดวงจรและหยุดอินเวอรเตอรดังแสดงในรูปท่ี 6
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รูปท่ี 6วงจรการจําลองการทํางาน

รูปท่ี 7กราฟแสดงผลจําลองการทํางานแรงดันท่ีระบบจําหนายไฟฟาหลักสัญญาณส่ังทริปอินเวอรเตอรและแรงดันท่ีอินเวอรเตอร
จากรูปท่ี 7 แสดงคาแรงดันท่ีจุดเชื่อมตอกําลังไฟฟา (PCC) เม่ือเกิดสภาวะแยกตัวอิสระท่ีเวลาสองวินาทีดังกราฟท่ี 7.2ระบบควบคุมจะทําการ
ตรวจสอบและส่ังปลดวงจรในเวลา 0.22 วินาทีหรือ 1 ไซเคิลถัดมา ในกราฟท่ี 7.4

รูปท่ี 8กราฟแสดงผลจําลองการทํางานกระแสท่ีระบบจําหนายไฟฟาหลัก, สัญญาณเฟสล็อคลูปและกระแสท่ีอินเวอรเตอร
จากกราฟในรูปท่ี 8 แสดงคากระแสท่ีไหลจุดเชื่อมตอกําลังไฟฟา (PCC) เม่ือเกิดสภาวะแยกตัวอิสระระบบจําหนายไฟฟาหลักจะหยุดจายกระแสไปยัง
จุดเชื่อมตอกําลังไฟฟา และระบบควบคุมเฟสล็อคลูปจะทําการตรวจสอบไดวามุมเฟสท่ีระบบจําหนายไฟฟาหลักท่ีจุดเชื่อมตอกําลังไฟฟาลดลงและ
เปนศูนยดังแสดงในกราฟท่ี 8.2 และส่ังปลดวงจรอินเวอรเตอรแสดงในกราฟท่ี 8.3

8. สรุปและขอเสนอแนะ
จากการจําลองการทํางานดวยโปรแกรม MATLAB/Simulink แสดงใหเห็นวา เทคนิคการตรวจจับการเกิดการจายไฟแบบแยกตัวอิสระแบบ

พาสชีฟดวยเทคนิคเฟสล็อคลูปเปนเทคนิคใหผลตอบสนองดานเวลาไดอยางรวดเร็ว โดยใชเวลานอยกวาหน่ึงวินาทีหรือภายในหน่ึงไซเคิลในตรวจจับ
สภาวะแยกตัวอิสระเพ่ือส่ังปลดวงจรอินเวอรเตอร อีกท้ังยังมีความแมนยําในการตรวจจับสัญญาณ และไมมีการฉีดสัญญาณรบกวนไปยังระบบ
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จําหนายไฟฟาหลัก การนําไปดําเนินการใชงานไมยาก ราคาไมสูงแตมีจุดออนคือมีพ้ืนท่ีไรการตรวจจับ บทความน้ีตรวจสอบการทํางานของระบบดวย
การจําลองการทํางานจากโปรแกรมคอมพิวเตอร เพ่ือเปนการยืนยันผลการวิเคราะหเทคนิคท่ีนําเสนอ ชุดทดลองตนแบบอยูระหวางดําเนินการ
จัดสรางเพ่ือใชทดสอบตอไป
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